FORMULARIO STB-STT-STS & sinerges
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Banda / Correa (pag. 173) OPCIONES
Uso Material Empujadores (mm) 'lz\llotolr direct g
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Posicion del motor esténdar:
lzquierda B1
Condiciones de trabajo
Producto a transportar: Temperatura puntal: N° arrencadas-paradas/hora:
Material: Peso unitario: Presencia de aceites y/o taladrinas:
Dimensiones: Peso total: Presencia de agentes quimicos:
Temperatura de trabajo: Horas/dia:

Observaciones
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